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Primer cuatrimestre

1. En el espacio vectorial IR3 se consideran la base B = {(−1, 1, 2), (2,−1,−1), (1,−1,−1)}
y la aplicación lineal f : IR3 −→ IR3 cuya matriz respecto de B es de la forma:

MB(f) =

 9 −7 −6
8 −5 −6
2 −4 0


(a) Calcula la matriz de f respecto de la base canónica de IR3.

(b) Obtén la expresión anaĺıtica de la aplicación f .

(c) Determina bases del núcleo y de la imagen de f .

(d) ¿Es f inyectiva? ¿Y suprayectiva?

(e) Dado v = (2, 1, 1)B, calcula las coordenadas de f(v) respecto de la base canónica de
IR3 y respecto de la base B.

2. Dada la matriz cuadrada:

A =

 1 −1 2

0 −1 0

2 −1 1


(a) Calcula sus valores propios y los subespacios propios asociados.

(b) Estudia si es diagonalizable y en caso afirmativo calcula una matriz diagonal seme-
jante y una matriz de paso asociada.

3. Calcula:

(a) limn→∞ 12+32+52+···+(2n−1)2
n3 .

(b)
P∞
n=1

2
n2+7n+12

.

4. Dada la función f(x) = arctanx:

(a) Calcula el polinomio de Taylor de grado dos de f alrededor del punto cero.

(b) Utiliza dicho polinomio para obtener una aproximación de arctan(0.2).

(c) Utiliza la fórmula del resto de Lagrange para obtener una cota del error cometido en
la aproximación del apartado anterior.

INDICACIONES

• Cada parcial se entregará por separado.
• Escribe el nombre, la especialidad y el grupo en que estás matriculado en cada una de las
hojas del examen.




