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1. INTRODUCCIÓN 

- Piezas a tracción: 

Toda la sección trabaja a la máxima tensión   

  Máximo aprovechamiento del acero   

  Uso más económico y eficiente 

- En el resto de situaciones tensionales no se agota la capacidad 

resistente, p.ej.: 

- A flexión   Los fallos se localizan en determinadas 

secciones, en fibras donde co > fyd 

- A compresión        Pandeo (fallo ante axiles inferiores al que 

agota la sección) 

- Buena práctica: 

Resistencia de conexiones extremas  Resistencia del elemento 

- Además, a tracción, las piezas tienden a enderezarse   

 M de flexión debido a excentricidades accidentales 
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2. HIPÓTESIS DE DISEÑO EN ESTR. TRIANGULADAS 

 Articulación sin rozamiento  Tensiones secundarias despreciables 

 Se tendrá en cuenta los momentos flectores en las barras si: 

1) Excentricidad de los ejes baricéntricos de las barras en la unión 

 

 

2) Cargas exteriores actuantes sobre las barras 

3) Flexión debida al peso propio de la barra      L  6 m 

4) En general, esfuerzos secundarios > 20-30 % de los principales: 

- Retículas muy irregulares 

- Barras de gran rigidez 

- Barras formando pequeños ángulos entre sí 

  - Ancho/Longitud > 0,1 

    (ancho del elemento en el plano de la estructura) 

Fuente: Argüelles R, 2001

Fuente: CE, Fig. A26.2.1, 2021



                       Tracción 

 

 

Dpto. Ingeniería Minera y Civil - UPCT 4 A. Tomás, 2022 

3. TRACCIÓN CENTRADA 

La resistencia a tracción Nt,Rd es la menor entre la resistencia plástica de la sección 

bruta Npl,Rd y la resistencia última de la sección neta Nu,Rd 

𝑁௧,ாௗ ൑ 𝑁௧,ோௗ ൌ ൜
𝑁௣௟,ோௗ ൌ 𝐴𝑓௬ௗ

𝑁௨,ோௗ ൌ 0,9𝐴௡௘௧𝑓௨ௗ
 

 05,1/yMyyd fff    

 25,1/2 uMuud fff    

Anet  área de la sección neta (descontando el área de los agujeros) 

Para conexiones traccionadas de categoría C (resistentes al deslizamiento en 
ELU), la resistencia a tracción debe tomarse como: 

    Nt,Rd = Nnet,Rd = Anet fyd 

4. TRACCIÓN EXCÉNTRICA 

 Fórmulas de interacción del CTE: 

 

 Método de reducción del momento resistente plástico, pasando de Mpl,Rd a un 
MN,Rd (consultar CE, Anejo 22, Apdo. 6.2.9) 

 Caso de perfiles I o H  Puede despreciarse el efecto del axil si: 

NEd no llega al 50 % de la resistencia a tracción del alma (NEd ≤ 0,5hw tw fyd) 

NEd no llega al 25 % del axil resistente de la sección (NEd ≤ 0,25 Npl,Rd) 
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 Caso un perfil L o T: angulares conectados por un lado y otros elementos en 

tracción unidos de forma asimétrica (CE, Anejo 26, Apdo. 3.10.3) 

 

 Se puede prescindir del momento, debido a la excentricidad de la unión, 

adoptando la siguiente resistencia última: 

  1 tornillo  Nu,Rd = 2,0 (e2  0,5d0) t fud   

  2 tornillos  Nu,Rd = 2 Anet fud   

  3 tornillos o más Nu,Rd = 3 Anet fud   

     
(para valores intermedios de p1, interpolar) 

Recomendación de predimensionamiento: Prescindir del momento debido a 

la excentricidad de la unión aumentando NEd un determinado porcentaje: 

 1 tornillo  25 %  lo que equivale a hacer 1,25NEd 

 2 tornillos o más (1i) % lo que equivale a hacer (2i)NEd 
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5. LIMITACIONES A LA ESBELTEZ (CTE) 

𝜆̅ ൌ
𝐿௖௥

𝑖
ඥ𝑓௬ 𝐸⁄

𝜋
൏ ൜

3          ሺbarras principalesሻ
4 ሺbarras arriostramientoሻ 

 = esbeltez relativa de una pieza en un plano  a un eje de inercia 

Lcr = longitud de pandeo en dicho plano (= L) 

  = coeficiente de pandeo ( = 1 para piezas biarticuladas) 

 L = longitud de la pieza 

i = AI  radio de giro de la sección respecto al eje de inercia considerado 


