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Seniale s6lo una de las siguientes opciones:
2°Parcial (| Final 0

APELLIDOS Y NOMBRE D.N.I.

OBSERVACIONES:

Cumplimente todos los datos en esta cabecera.

El examen esta dividido en dos partes: primer y segundo parcial.

Para aprobar el examen es necesario que la calificacion obtenida en cada una de las partes sea mayor o igual
que 4.

Todas las hojas han de llevar los apellidos, nombre y el grupo.

Utilice boligrafo azul o negro. NO ENTREGUE NADA EN LAPIZ.

Indique claramente los calculos y/o razonamientos en cada uno de los ejercicios.

Solo estan permitidas las calculadoras no programables.

NO ESCRIBA EN LA SIGUIENTE TABLA.
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’ Segundo Parcial ‘

1. (1 Punto) Calcule (sin utilizar L’Hopital) el siguiente limite:

8 =

lim (senx + cosz)= .
z—0

2. (1 Punto) Sea f: R — R una funcién definida por:

Estudiar la continuidad y la derivabilidad de f en x = 0.
3. Sea f(x,y) = ey’

a) (1 Punto) Calcule la diferencial de la funciéon f en el punto (0,1).

b) (1 Punto) Calcule la derivada direccional de la funcién f en el punto (0,1) en la direccién del vector
v=(1,-1), Dzf(0,1).



¢) (1 Punto) Calcule el plano tangente a la superficie determinada por f en el punto (0,1).

4. (2 Puntos) Calcule la integral:

donde
D={(z,y) eR*: 1<z’ +y*> <4, <y, z>0}.

5. (2 Puntos) Demuestre que la ecuacion
Va2 + 12+ 22 =v2+senz

0
define implicitamente a z como funciéon de x e y en el punto (1,1, 0). Calcula a—z(l, 1).
x

y/ — 21,:1/2
y(0) =1

’Primer Parcial‘
1. (1 Punto) Sean las bases de R dadas por:
B =1{(1,0,1),(-1,1,1),(1,-1,0)}
B ' =1{(2,1,1),(1,1,1),(1,-1,1)}

Indique como calcular la matriz del cambio de base de B” a B. (Nota: Deje indicado el producto de matrices y no
realice los calculos).

6. (1 Punto) Resuelve el siguiente problema:

2. Sea el subespacio vectorial U = {(x,y,2,t) €R*: 2 —y +3t =0, z = 0}.

a) (1 Punto) Calcule una base del subespacio U.
b) (1 Punto) Si V = ((1,0,1,1)), calcula las ecuaciones implicitas de U + V.

3. La aplicacion lineal f: R3 — R? respecto de las bases B = {€},é,é3} y B’ = {1, 72} viene dada por:
f(é1+ é) = v + o
f(é1+ é3) =11 + Uy
f(é&y+é5) =

(1 Punto) Demostrar que el conjunto S = {€1 + €5, € + 3, + €3} es una base de R3.

(0.5 Puntos) Calcular Mgp/(f).

(1 Punto) Calcular Mpp/(f).
(0.5 Puntos) Calcular las dimensiones del ntcleo y la imagen de f.

a
b
c

d

e) (1 Punto) Calcular bases del nticleo y la imagen de f.

)
)
)
)

4. (2 Puntos) Calcula las ecuaciones (en la base canoénica) de la simetria ortogonal de base la recta z — 3y = 0.

5. Sea la matriz

1 0 -1
A= 0 0 O
-1 0 1

a) (1 Punto) Calcula el polinomio caracteristico y los valores propios de la matriz A.

b) (1 Punto) En el caso en el que la matriz sea diagonalizable, calcular la matriz diagonal D y la matriz de
paso P.



